
MxM, yM     

-1

-1

1

1

r = 1 x

φ

cos x
cos φ

sin x
sin φ

Goniometrické funkce - funkce orientovaného úhlu

c

a
sin

c

b
cos

b

a
tg

a

b
cotg

Jednotková kružnice
Základní definice goniometrických funkcí vychází z 
jednotkové kružnice.

Orientovaný úhel
 a jednotková kružnice 
soustavy souřadnic 0xy

MxM, yM     
sin  =

M

My

0
      cos  = 

M

My

0

sin  = yM           cos  = xM  

Odvození grafu funkce sinus:

přilehlá odvěsna

přepona

přepona

protilehlá odvěsna









cos

sin

r = 1 x

φ

sin x
sin φ

-π-2π π

2π

1

-1

π/2-π/2



Odvození hodnot funkcí v jednotlivých kvadrantech

sin 

14

13

12

360

180

180










  II. kvadrant: 12 sinsin  
               12 coscos  

III. kvadrant:        13 sinsin  
                  13 coscos  

   IV. kvadrant: 14 sinsin  
   

 coscos 4 

cos  tg  ; cotg 

 
  funkcesudá      coscos

funkcelichá     sinsin





  

  licháfunkce     gcotgcot

licháfunkce             tgtg







perioda je 2 perioda je 

2

3
4

1

sin 3

sin 1sin 2

sin 4

II I

III IV

++

--

2

3
4

1
cos 3

cos 1cos 2

cos 4

II I

III IV

+

+

-

-



tg 

cotg 



+

+ -

-

-1

-1

1

1



Hodnoty goniometrických funkcí

0
6


4


3


2




2

3

xsin 0
2

1

2

2

2

3
1 0 -1

xcos 1
2

3

2

2
2

1
0 -1 0

xtg 0
3

3
1 3 nedef. 0 nedef.

xcotg / 3 1
3

3
0 nedef. 0

Vlastnosti goniometrických funkcí

y=sin x y=cos x y=tg x y=cotg x

D(f) R R R -  






 

2
12


k R -








2

2 k

H(f) 1,1 1,1 R R

rostoucí


kk 2
2

;2
2

  kk 22;2  





  

kk
2

;
2 ---

klesající


kk 2
2

3
;2

2
  kk 2;2 

--- (k;+k)

sudá/lichá lichá sudá lichá lichá

omezenost shora 1; zdola -1 shora 1; zdola -1 není omezená není omezená

max x= 
k2

2
 x=2k --- ---

min x=  k2
2

3
 x=+2k --- ---


